Montagem da Matriz Jacobiana para o
Fluxo de Carga pelo Método Newton-Raphson

1. Dimensé&o da Matriz Jacobiana (J)
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Sendo nPQ o numero de barras PQ e nPV o nimero de barras PV.

2. Submatrizes de J definidas por:

w il

3. Componentes das submatrizes H, M, N e L:

Hkm = aPk/BHm = Vka(ka sin Hkm —_ Bkm COoS gkm)
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Nkm = aPk/an = Vk(ka CosS ka + Bkm sin Hkm)
N Nkk = aPk/aVk = Vk Gkk + Z Vm(ka Cos ka + Bkm sin Hkm)
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My, = an/agm = _Vka(ka cos ka + By sin ka)

Mkk = an/GQk = _Vlchkk + Vk Z Vm(ka COS ka + Bkm sin Hkm)
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Lim = an/an = Vk(ka Sin Oy — By, €OS Bkm)
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4. Os elementos Hkk, Nk, M € Lk podem ser colocados em fungéo
das injecOes de poténcia ativa e reativa na barra k:

Hy = —Q, — ViBj
Nig = Vi ' (P + ViGrp)
My = P — ViGp,

L = Vi (Q, + ViBiy)



Obs:

e Se Yim = Gkm + jBkm for nulo, entdo os elementos Hkm, Nkm, Mkm
e Lwm também ser&o nulos. Assim, as submatrizes H, M, N e L
terdo a mesma caracteristica de esparsidade de Y.
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