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1.

Modelagem de sistemas dinamicos no dominio do tempo
1.1 Introdugao
1.2 Equacdes diferenciais ordindrias (EDOs)
1.3 Definicao de estado
1.4 Forma geral do modelo de estados
1.5 Classes especiais de sistemas dinamicos
1.6 Aplicacdo da representacdo no espacgo de estados
1.7 Linearizacdo de modelos matematicos ndo lineares
1.8 Sistemas com entradas, saidas e perturbagdes externas
1.9 Resolugao de problemas praticos usando o Matlab
Realizacdo de funcdo de transferéncia
2.1 Revisdo da Transformada de Laplace
2.2 Conversao do espaco de estados para funcao de transferéncia
2.3 Conversdo da fungdo de transferéncia para espaco de estados
Analise da resposta transitéria e de regime permanente no dominio da fregiiéncia
3.1 Introducdo
3.2 Pdlos, zeros e resposta do sistema
3.3 Sistemas de primeira ordem
3.4 Sistemas de segunda ordem
3.5 Sistemas de ordem superior
3.6 Resposta de sistemas com zeros
3.7 Andlise da resposta transitdria com o Matlab
3.8 Estabilidade BIBO
Andlise da resposta transitéria e de regime permanente no dominio do tempo
4.1 Solugdo das equagdes de estado no dominio do tempo
4.2 Solugdo das equagdes de estado com o Matlab
4.3 Estabilidade de sistemas lineares invariantes no tempo
4.3.1 Relagdo com os autovalores do sistema
4.3.2 Estabilidade no espacgo de estados
Propriedades dos sistemas dindmicos lineares
5.1 Introdugao: defini¢gdes preliminares
5.2 Controlabilidade
5.3 Observabilidade
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